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Diagrama del hardware utilizado Detalle dI SoftCore MicroBlaze® ic@’aze

El desarrollo del hardware se baso en dos puntos criticos: la
necesidad de utilizar protocolos de red Ethernet como NTP y HTTP,
y poder implementar un reloj propietario en VHDL que opere de
forma independiente a la plataforma de SW utilizada. e Prototipo del modulo “Reloj de tiempo Sidéreo” o RTS.
Este RTC debe en funcion de una sefal externa de 50Hz -

Sidéreos(~50.1368...Hz) poder mantener el tiempo en horas vy | an

angulos sidéreos que se configuran y sincronizan por software, L- . RESUMEN

ademas debe proveer' senales de 'Sa“d'a Cc’)mo un PPS Sl'dereo Simulacion del RTC sidéreo ec'6n de refeae terna g & Se busco dar respuesta a una necesidad concreta del
~ imulaci i i i ia ex i : ) i
(~0,9972seg) y una interfase serial sincronica para enviar la I.A.R. Para lo cual se presenta un prototipo funcional del

informacion a los modulos que asi lo requieren. _ modulo RTS junto con las etapas de desarrollo. El
Por ello se decidio utilizar una plataforma del tipo SBC (Single Borad mismo permitird mantener y distribuir de forma precisa
Computer) la cual fue desarrollada en el I.A.R. Esta plataforma tiene la hora y angulos sidéreos.

como componente principal una FPGA Spartan3E500 de la firma
Xilinx®, en la cual se implementara un softcore de la misma firma
denominado MicroBlaze®. Ademas cuenta con un Bus de
comunicacion, memoria SDRAM, memorias SPI, puerto Ethernet,
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|I2C, SPI, entre otros dispositivos. El Bus de comunicacién permite www.iar-conicet.gov.ar
conectar una segunda placa que contiene una memoria tipo SD la -
' : . . ., www.Xxilinx.com
——| |cual guarda una imagen uCLinux, interfase USB de comunicacion y
ol | un RTC para mantener la hora local de forma precisa. Durante el T i = xilinx.wikidot.com/
desarrollo del proyecto se utilizo un kit de la firma Digilentinc® | g 12 cion del RTC sidéreo. en.wikipedia.org/wiki/Sidereal_time

(Spartan 3E Starter Kit). Como interfase visual se utilizan displays de Con 50Hz de entrada se ve como salida 1 seg. o PPS. Placa de desarrollo SPARTANSE S.K.
7 segmentos que presentan la informacion de forma continua.




